Pytania do egzaminu dyplomowego kierunek Automatyka i robotyka

1) Wytrzymatosé: jaka jest roznica miedzy wytrzymatoscig na rozcigganie i Sciskanie, podaj
przyktady gdzie wystepujg tego typu rodzaje wytrzymatosci (Sruba M6, hak)

2) Wytrzymatosc: wyjasnij pojecia wytrzymatosci na rozcigganie oraz moment gnacy - belka

3) Wytrzymatos¢ na scinanie i moment skrecajgcy, gdzie obserwujemy tego typu rodzaje
wytrzymatosci — wat napedowy, potgcznie na wpust

4) Woyjasnij sposéb analizy przebiegu zmiennosci funkcji gdzie moze byé wykorzystywany w
uktadach automatycznych

5) Wyjasnij pojecie catki i catki oznaczonej, podaj przyktady zastosowania tego narzedzia
matematycznego w automatyce

6) Gdzie wykorzystujemy analize niepewnosci i jakie jest jej zastosowanie

7) Rozktad normalny (krzywa Gaussa) a rozktad t-studenta, kiedy i w jaki sposdb korzystamy z
tych narzedzi

8) Do czego potrzebne sg tolerancje i pasowania

9) Omodw czujniki oparte o mostek Whaetstone’a, pomiary z wykorzystaniem % mostka, %
mostka oraz petny mostek

10) Wyjasnij pojecia sygnat w dziedzinie czasu, widmo sygnatu, okno czasowe oraz filtr, do czego
wykorzystujemy te narzedzia

11) Jak jest réznica miedzy systemem sterowania a uktadem regulacji, podaj definicje oraz
przyktady

12) Jaka jest réznica miedzy catkowaniem jak i rézniczkowaniu analitycznym i numerycznym, na
jakie zjawiska nalezy zwréci¢ uwage

13) Wymien i oméw wybrane metody monitorowania stanu maszyn wykorzystywane w
diagnostyce maszyn i urzadzen

14) Jakie standardy sg wykorzystywane w programowaniu sterownikéw PLC

15) Wymien i opisz rodzaje regulatoréw wykorzystywanych w uktadach automatyki, podaj
przyktady

16) Jakie znasz rodzaje robotéw i jakie narzedzia wykorzystywane sa do przeliczania
wspotrzednych poszczegdlnych cztondw robotow

17) Jakie sg warunki doboru robotéw i co jest istotne do doboru robotu w procesach
automatyzacji produkcji

18) Prosze oméwic proces programowania i poszczegolne kroki dziatania, prosze wykorzystac
przyktad (analiza problemu, algorytm, wybér sSrodowiska programistycznego, wybor
gotowych bibliotek, implementacja, testowanie)

19) Co to sg charakterystyki czasowe, wymienic¢ i omoéwic¢ najczesciej wykorzystywane, oraz
okresli¢ ich przydatnosc.

20) Omédw podstawowe prawa elektrotechniki: prawo Ohma i prawa Kirchhoffa.

21) Rezonans w obwodach RLC

22) Omoéwic uktady trojfazowe; rodzaje, sposoby potaczen odbiornikéw, rodzaje mocy, metody
pomiaru mocy

23) Co to sg charakterystyki czestotliwosciowe, wymienic ich nazwy i opisac.

24) Ze wzgledu zaréwno na zastosowanie jak i jego posta¢ wyrézniamy modele matematyczne i
modele fizyczne, omdwié kazdy z nich osobno

25) Co W jezyku automatyki nazywamy obiektem, podac klasyfikacje i opis analogowych
obiektéw automatyki.

26) Stabilnos¢ uktaddw regulacji, omdwic warunki stabilnosci dla uktadéw liniowych

27) Omodwic kryteria oceny stabilnosci UAR.



28) Wymien znane pofaczenia elementéw automatyki. Podaj zaleznosci na ich transmitancje
wypadkowa.

29) Co to jest transmitancja operatorowa ukfadu? W jaki sposéb jg wyznaczamy?

30) Omow podstawowe modele liniowych obiektéw dynamicznych: modele wejsciowo -
wyjsciowe oraz modele w przestrzeni stanu.

31) Budowa i zasada dziatania maszyny pradu statego. Praca pradnicowa i silnikowa maszyny
pradu statego

32) Wymien podziat maszyn prgdu statego oraz przedstaw krétkg charakterystyke.

33) Omoéw zasade pracy silnika indukcyjnego. Metody typowe charakterystyki regulacji predkosci
silnika indukcyjnego.

34) Omoéwic¢ podziat maszyn pradu przemiennego, typowe rdéznice

35) Wymieni¢ gtéwne rodzaje wspotczesnie wykorzystywanych jezykdéw programowania
sterownikéw PLC. Oméwic zalety i wady oraz przedstawic obszar zastosowan kazdego z nich.

36) Omoéwic narzedzia (stosowane) do wizualizacji proceséw przemystowych

37) Omowié mechanizmy wielowatkowosci w systemach wbudowanych

38) Omoéwi¢ architekture mikrokontrolera na wybranym przyktadzie?

39) Wymienié¢ i omoéwic¢ podstawowe algorytmy sterowania

40) Omowic i scharakteryzowac uktady kombinacyjne i uktady sekwencyjne, jaka jest zasadnicza
roznica.

41) Co to sg regulatory przekaznikowe, omowic typowe charakterystyki



